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(54) 【 発 明 の 名 称 】 ロボ ッ ト 上 の ソフ トウ ェ ア ア プリ ケー ショ ン の 実行 


(57【 要約 】 
複数 の イン スト ー ル され た ソフ ト ウェ アア プリ ケー シ 
ョ ン を 含む ロボ ッ ト 上 の ソフ トウ ェ ア ア プリ ケー ショ ン 
で あっ て 所 定 の 意味 論 的 記述 に 関連 付け られ た ソフ トウ 
ェ ア ア プリ ケー ショ ン を 取り 扱う 方法 が 開示 され る 。 本 
方 法 は 、 人 間 ユ ー ザ と の 音声 対話 か ら 1 つま た は 複数 の 
パタ ー ン を 抽出 する 工程 で あっ て 、 音 声 対話 は 文章 を 含 
み 、 パ ター ン は 所 定 の 文章 を 含む 、 工 程 と 、 前 記 1 つま 
た は 複数 の パタ ー ン と 前 記 ソ フト ウェ アア プリ ケー ショ 
ン の 意味 論 的 記述 と を 比較 する 工程 と 、 行 われ た 比較 に 
基づき ソフ トウ ェ ア ア プリ ケー ショ ン を 選択 する 工程 と 
、 選 択 さ れ た ソフ トウ ェ ア ア プリ ケー ショ ン を 実行 する 
工程 と を 含む 。 説明 し た 発展 形態 は 、 ソ フト ウェ アア プ 
リケーション 実行 規則 、 所 定 の また は 動 的 に 定義 され た 
実行 規則 、 環 境 パ ラメ ー タ に 依存 し て イン スト ー ル され 
た アプ リケーション の 音声 リス ティ ング 、 補 足 的 表示 手 
段 の 任意 選択 的 使用 、 お よび 欠落 し た アプ リケーション 
の イン スト 一 ル を 含む 。 関連 シス テム に つい て 説明 する 
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